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A.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. CZESC OGOLNA
1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
podczas realizacji zadania p.n.: ,,ADAPTACJA STAWU NR 3 NA ZBIORNIK RETENCYJNY
w miejscowosci KoSmin, gmina Zyrzyn, pow. pulawski, woj. lubelskie na dzialce nr ewid. 99 i 100”
1.2.  Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robdt wymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robét objetych SST

B.1.1. ROBOTY POMIAROWE MELIORACJI WODNYCH | BUDOWNICTWA WODNEGO
B.1.2. PODSYPKI | PODBUDOWY POD ROBOTY UMOCNIENIOWE | BUDOWLE9

B.1.3. PALISADY

B.1.4. UKLADANIE GEOWLOKNINY

B.1.5. HUMUSOWANIE | OBSIEW SKARP

B.1.6. WYCINKA KRZAKOW ORAZ KARCZOWANIE PNI1

B.1.7. UMOCNIENIA SIATKOWO-KAMIENNE

B.2.1. WYKONANIE WYKOPOW Z PRZEMIESZCZANIEM LUB Z WYWOZEM GRUNTU
B.2.2. WYKONANIE NASYPOW

B.2.3. PLANTOWANIE SKARP

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. aprobata techniczna stwierdzenie przydatnosci materialdow i wyrobow do stosowania w okreslonym
rodzaju budownictwa,
1.4.2. budowa wykonywanie obiektu budowlanego w okre$lonym miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe,
nadbudowe obicktu budowlanego,
1.4.3. budowla kazdy obiekt budowlany nie bedgcy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak: mosty,
przepusty techniczne, budowle ziemne, hydrotechniczne, zbiorniki, konstrukcje oporowe i inne,
1.4.4. budowle hydrotechniczne budowle, wraz z urzadzeniami i instalacjami technicznymi z nimi
zwigzanymi, stuzace gospodarce wodnej oraz ksztaltowaniu zasobow wodnych i korzystaniu z nich,
1.4.5. ciek rzeka, potok, strumien, kanal, row, prowadzace wody korytami  naturalnymi lub sztucznymi w
sposob ciagly lub okresowy,
1.4.6. cze$¢ obiektu lub etap wykonania samoistna czg$¢ obiektu budowlanego zdolna do niezaleznego
spetniania swych funkcji i mogaca by¢ przedmiotem oddzielnego odbioru i przekazania do eksploataciji,
1.4.7. dokumentacja budowy pozwolenie na budowe wraz z zalagczonym projektem budowlanym, dziennik
budowy, protokoty odbiorow czeSciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji
obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiardw,
1.4.8. dokumentacja powykonawcza dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
1.4.9. droga tymczasowa droga wykonana na czas trwania budowy i przewidziana do likwidacji po
zakonczeniu robot.
1.4.10. dziennik budowy dziennik wydany przez organ wydajacy pozwolenie na budowe begdacy urzedows
dokumentacja przebiegu roboét i zdarzen jakie mialy miejsce w czasie prowadzenia robot,
1.4.11. europejskie zezwolenie techniczne oznacza aprobujaca ocen¢ techniczng zdatnos$ci produktu do
uzycia,
dokonang w oparciu o podstawowe wymagania w zakresie robot budowlanych, przy uzyciu wlasnej
charakterystyki produktu oraz okreslonych warunkow jego zastosowania i uzycia,
1.4.12. geowloknina mata filtracyjna z grupy syntetykow przeciwerozyjnych stosowana w miejsce podsypek
ze zwiréw 1 pospotek pod ubezpieczenia lub w miejsce wyscidtek faszynowych pod ubezpieczenia.
1.4.13. karczowanie wyrywanie pni $cietych drzew z ziemi wraz z korzeniami,
1.4.14. karpina drewno pniakéw pozostatych po Scigciu drzew, wydobyte z ziemi wraz z cze$cig korzeniows,

1.4.15. kierownik budowy osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia budowlane wyznaczona do
kierowania robotami budowlanymi, upowazniona do reprezentowania interesu Wykonawcy w sprawach
realizacji umowy o wykonanie rob6t budowlanych,

1.4.16. kosze siatkowo-kamienne umocnienie skarp lub dna cieku kamieniem uktadanym w koszach z siatki
drucianej uformowanej w prostokatne skrzynie ,
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1.4.17. materialy materialy naturalne i wytwarzane jak réwniez rézne tworzywa i wyroby niezbedne do
wykonania robot, posiadajace aprobate techniczng lub potwierdzenie ich przydatno$ci do stosowania
w budownictwie,

1.4.18. nasypy uzytkowe budowle ziemne wznoszone wzwyz od poziomu terenu, obmiar w metrach
szesciennych wykopow lub ukopow, z ktorych wydobyto ziemi¢ na wykonanie nasypu, z wyjatkiem specjalnie
zaznaczonych przypadkow, gdy obmiar dokonywany jest w metrach szeSciennych nasypu, np. nasyp zapor
ziemnych,

1.4.19. normy europejskie oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (Cenelec) jako ,standardy europejskie (EN) lub
,-dokumenty harmonizacyjne (HD) zgodnie z ogdélnymi zasadami dziatania tych organizacji,

1.4.20. normy oznaczaja wymagania techniczne przyjete przez uznany organ standaryzacyjny w celu
powtarzalnego i ciaglego stosowania, ktorych przestrzeganie co do zasady nie jest obowiazkowe,

1.4.21. obiekt budowlany budowla stanowigca cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami
i urzadzeniami, obiekt matej architektury,

1.4.22. obrobienie na czysto powierzchni skarp i korony przekopéw lub nasypéw stalych reczne
obrobienie powierzchni po wykonywanych robotach ziemnych z dokladnoscia podana w dokumentacji
odpowiednich tablicach norm,

1.4.23. obrobienie z grubsza powierzchni wykopow, przekopow, nasypow lub odkltadéw mechaniczne lub
rgczne obrobienie powierzchni skarp, korony lub dna z doktadno$cia mniejsza w stosunku do norm,

1.4.24. plac budowy teren, na ktorym sg wykonywane roboty budowlane lub czynno$ci pomocnicze albo prace
zwigzane z budowa (np. wytwarzanie na budowie elementéow prefabrykowanych, sktadowanie materialow,
przedmiotow itp.),

1.4.25. plantowania terenu wyrownywanie terenu do zadanych projektem rzgdnych przez $cigcie wypuktosci
i zasypanie wglebien,

1.4.26. polecenie Inspektora nadzoru polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie
pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy,

1.4.27. pozwolenie na budowe decyzja administracyjna zezwalajgca na rozpoczgcie i prowadzenie budowy lub
wykonywanie robot budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego,

1.4.28. prefabrykat (do umocnien) gotowy wyrob z betonu lub zelbetu stosowany do umacniania koryt
cickow wykonywany jako: ptytki, ptyty, ptyty wielootworowe, korytka, $cieki, krawezniki i inne drobne
elementy stosowane w budownictwie wodnym,

1.4.29. projektant osoba prawna lub fizyczna posiadajaca przewidziane prawem uprawnienia budowlane,
bedaca autorem dokumentacji projektowej,

1.4.30. przedmiar robdét wyliczenie wielkos$ci zaprojektowanych robot i ich zestawienie w kolejnosci
przewidywanego wykonywania z podaniem ilosci w obowigzujacych jednostkach miar,

1.4.31. roboty budowlane budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce
obiektu budowlanego,

1.4.32. rysunki czes¢ dokumentacji projektowej wskazujaca w sposOb graficzny lokalizacje, konstrukcje,
charakterystyke i wymiary budowli bedacej przedmiotem robot,

1.4.33. specyfikacje techniczne oznaczajg cato$¢ wszystkich wymagan technicznych, w szczegdlnosci
zawartych w dokumentacji zamoéwienia, okreslajacych wymagane cechy roboty budowlanej, materiatu, produktu
lub dostawy, pozwalajace obiektywnie scharakteryzowac roboty budowlane, materiat, produkt lub dostawe,
opisane w taki sposob, aby spehity cel, wyznaczony przez zamawiajacego. Specyfikacje techniczne obejmuja
poziom jakos$ci, wykonania, bezpieczenstwa lub rozmiaréw, uwzgledniajac wymagania stawiane materiatowi,
produktowi lub dostawie w zakresie jakosci, terminologii, symboli, testowania i jego metod, opakowania,
nazewnictwa i oznakowania. Zawieraja one takze reguly zwiazane z koncepcjg i obliczaniem kosztow robot
budowlanych, warunkéw badania, kontroli i przyjmowania robot budowlanych, jak tez technik i metod budowy
oraz wszystkie inne warunki o charakterze technicznym, o jakich zamawiajacy moze postanowic¢, droga
przepisow ogolnych lub szczegdtowych.

1.4.34. teren budowy przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang
przez urzadzenia zaplecza budowy,

1.4.35. ubezpieczenie (zabezpieczenie) obudowa skarp lub dna kamieniem naturalnym, prefabrykatami
betonowymi, odpowiednio formowang faszyna, darnig, itp.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie

budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje¢ i wspotrzedne punktow
glownych trasy oraz reperdéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegdlowych warunkach umowy, uwzglgdniajagcym podziat na dokumentacje projektowa:

- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktdre stanowia przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz projektowa
dokumentacj¢ wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktorg Wykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,0gdlnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pisSmie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacja projektowg i SST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
budowli muszg wykazywac zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wptynie
to na niezadowalajaca jako§¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne §rodki niezbgdne do ochrony
robdt, wygody spotecznosci i innych.

W migjscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okre§lonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptlacie i
przyjmuje si¢, ze jest wlkaczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
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b) podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oso6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych, 2 s$rodki ostroznosci
i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
C) mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne begda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwatly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot bgda mialy aprobate techniczna wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okre$lajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.
Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$é zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow
od wlasciwych organow administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatdow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne;j
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty
w sposob powodujacy minimalne niedogodnoséci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawcg a wilascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wihasnosci 1 drog wewnetrznych.
Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bg¢dzie ingerowat w takie porozumienia, 0 ile
nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
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1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia
i uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie bg¢dzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu
moze poleci¢, aby pojazdy nie speiniajace tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $§wiezo ukonczony fragment budowy w
obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca be¢dzie odpowiadat za ochrone roboét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie
w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu,
materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposob ciagly bedzie informowac
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inspektora/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane s3 konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ maja
materiaty, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow, o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
Wwyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce 1 przedtuzone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania
robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.
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2. MATERIALY

2.1, Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych
do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegdtowe
informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak
réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrddta w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2, Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materialow ze
zrddel miejscowych wlaczajac w to zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatdw, dzierzawy i inne jakie okazg si¢ potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materiatdow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopoéw, dokopdéw i miejsc pozyskania materiatdw miejscowych
beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy bgda wykorzystane do robdt Iub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan
umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacja Zzrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujagcymi na danym
obszarze.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdow do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj roboét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usunigciem i niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i whasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez
Inspektora/Kierownika projektu.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
1 gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi/Kierownikowi projektu  kopie dokumentow
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potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora/Kierownika projektu,
nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawecy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inspektora/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na piSmie przez Inspektora/Kierownika projektu.

Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usunigte przez Wykonawce na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem biedu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na piS§mie przez Inspektora/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementdéw robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materiatdw 1 roboét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, do§wiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreSlonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakesci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jakos¢
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialdéw oraz robodt z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okres$lajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownika projektu
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialty nie zostana przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaré6w lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na piSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.3. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajagcego i Wykonawce

w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy be¢da dokonywane na biezagco i beda dotyczyé przebiegu robot, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bg¢da czytelne, dokonane trwala

technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika

i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci
i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i ostatecznych
odbioréw robot, -  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaga niom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakos$ci materialdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, ktore przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.
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Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jako$ci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru robo6t. Winny by¢ udostgpnione
na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace

dokumenty: a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej

w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostana poprawione
wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pisSmie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony
z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym
w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Kierownika projektu.

7.2, Zasady okreslania ilo$ci robo6t i materialéw

Dlugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej. Jesli SST wilasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone w m3 jako
dlugos$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach
lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SSt.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzgt wymagajg badan atestujagcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
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7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie
ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bg¢da wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci begda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow, ktoérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi koncowemu
) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
og6lnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. Gotowos¢ danej cze$ci robot do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Jako$¢ i ilo$¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia

Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbioér koncowy robot

8.3.1. Zasady odbioru koncowego robét

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér koficowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia roboét i przyjecia dokumentdw, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru  koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego Ww  obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z
realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub roboét uzupehiajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajagc pomniejszong warto§¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach

umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru koncowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty: dokumentacje
projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji
umowy, szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehiajace lub
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zamienne), recepty i ustalenia technologiczne, dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly), deklaracje
zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialéw zgodnie z SST

opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu, kopi¢ mapy zasadniczej powstalej
w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢é wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

Robocizng bezposredniag wraz z towarzyszacymi kosztami,

Warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i transportu na
teren budowy,

Warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Warunki umowy i wymagania ogélne ST 00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogdlnych zawartych w ST 00.obejmuje
wszystkie okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane (Dz. U. z 2018r. poz. 1323 /tekst jednolity/ z pozn.

zmianami).

. Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. — Prawo wodne (Dz. U. z 2018 r poz. 2268 z pdzniejszymi zmianami).

. Ustawa Prawo ochrony srodowiska z dnia 27 kwietnia 2001 r Dz. U. z 2017 r., poz. 519 z pdzniejszymi
zmianami).

. Ustawa z dnia 3 pazdziernika 2008 r. o udost¢pnieniu informacji o sSrodowisku i jego ochronie, udziale

spoteczenstwa w ochronie $srodowiska oraz o ocenach oddziatywania na $rodowisko — (Dz. U. z 21 lipca
2017r., poz. 1405 z p6zn. zm.).

. Ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz. U. z 2016 r. poz. 2134 z p6zn. zm.)

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegdtowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego — Dz. U. z 2015, poz. 1554 z p6zn. zmianami.

. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147,
0z. 1229).

. Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zno zm.).
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Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - 0 drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz.

2086).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i

rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
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B.00 SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
B.1.1. ROBOTY POMIAROWE MELIORACJI WODNYCH I BUDOWNICTWA WODNEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z pracami geodezyjnymi zwigzanymi z wytyczeniem trasy umocnien stawu
(zbiornika nr 11T) i wszystkich pozostatych urzadzen towarzyszacych jak réwniez nadzor geodezyjny podczas
realizacji robot i po ich zakonczeniu (inwentaryzacja geodezyjna powykonawca) w ramach zadania: ,,p.n.:
»ADAPTACJA STAWU NR 3 NA ZBIORNIK RETENCYJNYw miejscowos$ci Kosmin, gmina Zyrzyn,
pow. pulawski, woj. lubelskie na dzialce nr ewid. 99 i 100”.

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca dokument przetarg i kontraktowy przy zlecaniu robot

wym.w p.1.

1.2, Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt pomiarowych melioracji wodnych
zwigzanych z odtworzeniem zniszczonych skarp zbiornika nr Ill oraz wytyczenia w terenie projektowanych
umocnien siatkowo-kamiennych.

1.3. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktoéw wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw glownych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych
b)  uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych)
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2, MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST -00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2, Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
o dhugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny mie¢ $rednic¢ od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktow nalezy stosowac paliki drewniane S$rednicy od 5-8 cm i dilugosci okoto 0,3m, a dla punktow
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtug. okoto 0,50 m.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

- teodolity, niwelatory, dalmierze, tyczki , aty, taSmy stalowe, szpilki. Sprzet stosowany do odtworzenia trasy
i jej punktoéw wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.
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4, TRANSPORT
4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane
przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gléwnych trasy i (lub) reperow
roboczych. Bledy te powinny by¢ usuni¢te na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy
rzedne terenu okre§lone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli
Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla
prawidlowe;j realizacji robodt naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkdéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza
granicg robot ziemnych. Zamawiajacy powinien ztozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz
osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejagcych budowlach
wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozyé w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztaltownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

5.4. Odtworzenie krawedzi skarpy

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej
w dokumentacji projektowej. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej krawedzi w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow krawedzi nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rz¢dnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdéw i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenie robot i w miejscach zaakceptowania przez Inzyniera. Do
wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr.
Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtos$¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwi¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentacjg projektows.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.2. Kontrola jakosci
prac pomiarowych. Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okre$lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST -00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt §.
8.2, Sposéb odbioru roboét
Odbidér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicoOw i1 dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena | km wykonania robdt obejmuje: sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych krawedzi skarpy i punktow
wysoko$ciowych, wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych, wyznaczenie przekrojow
poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow, stabilizowanie punktow w sposob trwaty,
ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnos$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

3. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
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B.1.2. PODSYPKI | PODBUDOWY
WYKONANIE PODSYPEK POD ROBOTY UMOCNIENIOWE | BUDOWLE

1.Czes¢ ogblna
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podsypki (podbudowy) z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
podczas realizacji zadania p.n. ,ADAPTACJA STAWU NR 3 NA ZBIORNIK RETENCYJNY
w miejscowosci Ko$min, gmina Zyrzyn, pow. pulawski, woj. lubelskie na dzialce nr ewid. 99 i 100”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuja SST: - Podbudowa
z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

1.4. Okres$lenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.4. Okreslenia podstawowe.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.5. Ogélne wymagania
dotyczace robot.

2. Materialy
Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w A.00. WYMAGANIA
OGOLNE
2.1 Rodzaje materialow
Materiaty stosowane do wykonania podbudoéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
2.2. Wymagania dla materialow Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi
po6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane  metoda
stabilizacji mechanicznej — wykres ponizej
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kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa 1-3 kruszywo na
podbudowe pomocnicza (dolng warstwe).
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciaggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwickszego ziarna
kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubo$ci warstwy ukladanej jednorazowo. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy Tablica 1.

Wymagania
Kruszywa naturalne  |Kruszywa tamane Zuzel
Lp. |Wyszczegdlnienie Badania wedtu
P W%Zéciwogéci Podbudowa ¢
zasadniczajpomocniczalzasadnicza [pomocniczalzasadniczapomocnicza)
1 Zawarto$¢ ziaren od 2 do 10jod 2 do od 2od 2 do od 2 od2 PN-B-06714
mniejszych niz do do do
Wymagania
Kruszywa naturalne  [Kruszywa famane | Zuzel
Lp. |Wyszczegdlnienie Podbudowa Badania wedlug
wilasciwosci - - - - -
zasadniczalpomocnicza|Zasadniczalpomocnicz [Zasadnczalpomocnicza
0,075 mm, % (m/m) 12 10 12 10 12 -15 [3]
2 Zawarto$¢ nadziarna,% 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714-15
(m/m), nie wigcej niz [3]
3 Zawartos¢ ziarn 35 45 35 40 - - PN-B-06714-16
nieforemnych %(m/m), nie [4]
wiegcej niz
4 Zawarto$¢ PN-B-04481 [1]
zanieczyszczen 1 1 1 1 1 1
organicznych, %(m/m), nie
5 |Wskaznik wiecej| od 30 do |od 30 do 70 od 30Jod 30 do 70 BN-64/8931-01
nizpiaskowy pol 70 do70 - - [26]
pigciokrotnym zaggszczeniu
6 metoda I [ub IT wg
PNScieralno$é w bebnie Los
Angeles -B-04481, Scieralnosé 35 45 35 50 40 50
catkowita po pelnej liczbie PN-B-06714-42
obrotow, nie wiecej niz 30 40 30 35 30 35 [12]
$cieralno$¢ czegsciowa po 1/5
petnej liczby obrotdw, nie
wigcej
7 |Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714-18
niz wigcej [6]
8 |Mrozoodporno$é, ubytek PN-B-06714-19
masy niz po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 [7]
zamraza- nia, %(m/m), nie
wigcej niz
9 |Rozpad krzemianowy i zela- PN-B-06714-37
zawy tacznie, % (m/m), nie - - - - 1 3 [10]
wiecej niz PN-B-06714-39
[11]
10 | Zawartos¢ zwiazkow siarki PN-B-06714-28
w przeliczeniu na SO3, 1 1 1 1 2 4 [9]
%(m/m),
nie wigcej niz
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11 [Wskaznik no$nosci wno$
mie- szanki kruszywa, %, nie

mniejszy niz: PN-S-06102 [21]
przy zageszczeniu IS > 80 60 80 60 80 60
1,000] przy zaggszczeniu 120 - 120 - 120 -
IS >1,030]

2.3. Material na warstwe podbudowy zZwirowej
Na warstwe podbudowy stosuje sig:zwir i mieszanke wg PN-B-11111,Woda -nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-
32250 [20].

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. Sprzet.

Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtuimieszarek do wytwarzania mieszanki,
wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki
o wilgotnosci optymalnej, rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,walcéw ogumionych i stalowych
wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dostgpnych powinny byé stosowane
zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt4. Transport

4.1. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostalych materialdéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 5. Wykonanie robot.

5.2, Przygotowanie podloza

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy.

Paliki Iub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji w miejscu wbudowania.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

Whbudowywanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy
osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw 1 rzednych wysokos$ciowych. Rozpoczegcie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnoséci optymalnej, okreslonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
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optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okres$lona iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11. Odcinek prébny

Jezeli w dokumentacji przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpocz¢ciem robot Wykonawca powinien wykonaé odcinek probny w celu:

stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania 1 zaggszczania kruszywa jest wlasciwy,

okreslenia grubo$ci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy
po zageszczeniu, okreslenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdéw oraz sprzetu do mieszania, rozktadania i
zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inzyniera.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to
jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 6. Kontrola jakosci robot..

Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SA.

Badania w czasie robot

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw Czestotliwos$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Czestotliwo$¢ badan

Minimalna liczba badan [Maksymalna

Lp. 'Wyszczeg6lnienie badan na dziennej dzialce [powierzchnia podbudowy)

roboczej przy-padajagca na jedno|

badanie (m2)

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotno$é mieszanki 2 600
3 Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m2
4

Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2  |dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie
kruszywa

6.1.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco
przekazywane Inzynier.

Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie
z PN-B- 04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

Wilgotno$¢ nalezy okre$li¢ wedlug PN-B-06714-17. 6.2.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggni¢cia wymaganego wskaznika zaggszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 lub wedlug zalecen Inzyniera.
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Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego
modutu E2 do pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

6.3. Wlasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wtasciwos$ci okreslonych w pkt .3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownos¢ podtuzna W sposob ciagly planografem albo co 20m tatg na
kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysoko$ciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie*) co 100 m

7 Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m2 Przed odbiorem: w 3
punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2

8 [Nosnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m co

modut odksztatcenia ugiecie sprezyste najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtownych tukéw poziomych.

Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +10cm,-5cm.

Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczaé:

10 mm dla podbudowy zasadniczej, 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumen. projekt., z tolerancja +/-
0,5%.

Rzedne wysoko$ciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projekt. nie powinny przekracza¢ +1cm,-
2cm.

Uksztaltowanie osi podbudowy

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm.

Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz: dla podbudowy zasadnicze;j
10%, dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnos¢ podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4, ugi¢cie sprezyste wg BN-
70/893106 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa z Wskaznik Minimalny modut odksztat-cenia
krgsgywa o | zaggszczenia IS | Maksymalne ugigcie sprezyste pod mierzony
wskazniku wnos | pie mniejszy niz kotem, mm plyta o $rednicy 30 cm, MPa
nie mniejszym
! niZI Jo/fy 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
’ obciazenia E1 obciazenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane
i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudoweg przez
spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materialu i powtorne
zageszczenie.

Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosc,
zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetlnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrownane
i ponownie zaggszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

9. Obmiar robét

9.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

9.2, Odbiér robét

Ogblne zasady odbioru robdt podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 8. Odbi6r robot.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

Podstawa ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 9. Ustalenia
ogolne.

Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnos$ci objetych cena jednostkowa 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w

SST:- Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

10. Przepisy zwigzane Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

SORXNOURWNE

PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

Badania
Badania.
Badania
Badania
Badania.
Badania.
Badania.

. Oznaczanie ksztaltu ziarn

Oznaczanie wilgotnosci

. Oznaczanie nasigkliwos$ci
. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia

Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen organicznych
Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowa
Oznaczanie rozpadu krzemianowego
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11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bgbnie Los Angeles

13. PN-B-11111
mieszanka

14, PN-B-11112
15. PN-B-11113
16. PN-B-32250
17. PN-S-06102

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
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B.1.3. PALISADY

1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem mniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem palisad z kotkow drewnianych podczas realizacji zadania p.n.. ADAPTACJA
STAWU NR 3 NA ZBIORNIK RETENCYJINYw miejscowosci Kosmin, gmina Zyrzyn, pow. pulawski,

woj. lubelskie na dziatce nr ewid. 99 i 100",

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z umocnieniem
brzegdw ciekow i stabilizacjg koryta regulacyjnego i obejmuja: wymierzanie i wytyczanie robot, wyroOwnanie
podtoza pod umocnienia,

dostarczanie materiatow (doniesienie lub dowiezienie z miejsca sktadowania: wyladowanie i dostarczenie
materiatdéw z jednostek ptywajacych), montaz i demontaz kleszczy, wbicie kotkow i stupkéw, obcigcie glow
kotkow lub stupkow.

zgodnie z lokalizacja podang w Dokumentacji Projektowej.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z polskimi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w
A.00. WYMAGANIA OGOLNE, pkt 1.4. Okre$lenia podstawowe..

Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.5. Ogdlne wymagania
dotyczace robot.

2, MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogblne wymagania dotyczace materiatéw podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 2. Materiaty.
Materiaty do wykonania robot

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu przedmiotowych budowli, wg zasad niniejszej SST, sa:
kotki faszynowe d=10/12cmod tug. 130 cm,

stupki drewniane niekorowane, iglaste, d=12/ 14 cm o dtug. 2,0 m, drewno iglaste tarte - potowizny,
$ruby ciesielskie

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. Sprzet.

Sprzet do wykonania robot

Do wykonania rob6t mozna stosowa¢ mtoty drewniane lub pneumatyczne oraz pily r¢czne lub mechaniczne.

4, TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt4. Transport Transport
materiatéw

Transport materiatdéw moze by¢ wykonany dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.
WYKONANIE ROBOT

Roboty wykonujemy w odwodnionym wykopie fundamentowym lub w czasie niskich stanow wody rzece.
Stupki lub kotki nalezy wbija¢ w grunt $cisle obok siebie, na glgbokos¢ okreslong w dokumentacji projektowe;.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 6. Kontrola jakosci robot..
Kontrola jako$ci wykonania

Kontrola jako$ci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonanej palisady z Dokumentacja
Projektowa 1 niniejsza A. Kontroli podlega trasa palisady, dlugos$¢ kotkow i rzgdna gtéwek kotkow tworzacych
palisade.

str. 25



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ADAPTACIA STAWU NR 3 NA ZBIORNIK RETENCYINY

w miejscowosci Kosmin, gmina Zyrzyn, pow. putawski, woj. lubelskie na dziatce nr ewid. 99 i 100

6. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.1. Ogélne zasady obmiaru robét.
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:1 m (metr biezacy) wykonanej palisady.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 8. Odbiér robét.

Zasady odbioru robot

Odbiodr robot polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa i
wymaganiami okre§lonymi w mniejszej SST, sprawdzeniu dokumentéw wykonanych badan oraz wizualnej
ocenie wykonanych robot.

8. PODSTAWY PLATNOSCI

Cena | m umocnienia obejmuje: prace pomiarowe,

dostarczenie materiatu na miejsce wbudowania, wykonanie palisady, uporzadkowanie terenu, kontrolg
prawidtowos$ci wykonania robot.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Zbiér projektow typowych budowli regulacyjnych rzek i potokow. Cze¢$¢ 1. Rzeki i potoki gorskie.
CBSiPBW ,,Hydroprojekt" Warszawa 1979

Faszyna wiklinowa BN-69/8952-30

Kamien do robot regulacyjnych i ubezpieczeniowych BN-76/8952-31

Kiszka faszynowa BN-69/8952-27
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B.1.4. UKLADANIE GEOWLOKNINY

1. Czes¢ ogodlna

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z ukladaniem
geowloknin pod umocnienia podczas realizacji zadania p.n: ,ADAPTACJA STAWU NR 3 NA ZBIORNIK
RETENCYJINYw miejscowosci Kosmin, gmina Zyrzyn, pow. putawski, woj. lubelskie na dzialce nr ewid. 99 i
100~

1.2, Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ukladaniem
geowldknin pod umocnienia z materacy siatkowo-kamiennych grub. 17 cm zgodnie z lokalizacja podana w
Dokumentacji Projektowe;j.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami.

Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.5. Ogélne wymagania
dotyczace robot.

2, Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materialéw podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 2. Materiaty.

Materiat

Odmiana geowltokniny powinna posiadac¢ nastepujace parametry techniczne :

masa powierzchniowa > 500 g/m2 grubos$¢ przy nacisku 2 kPa > 2,0 mm odporno$¢ na przebicie
statyczne (CBR) > 3000 N wytrzymato$¢ na rozcigganie wzdtuz > 19,0 kN/m wytrzymato$¢ na

rozcigganie wszerz >19,0 kN/m umowny wymiar poréw 090 > 50 pm

wodoprzepuszczalno$é (prostopadta do pt.) > 60 I/m2 s

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. Sprzet.

4, Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt4. Transport Transport
materiatow

Rolki geowldkniny pakowane sg w czarng wodoszczelng foli¢ polietylenowa. Folia ma na celu zabezpieczenie
materiatu przed uszkodzeniem w czasie transportu i sktadowania na budowie. Rolki geowtdkniny nawinigte sg
na tuleje papierowe lub rury stalowe. W czasie fadowania, roztadowywania i sktadowania nalezy zabezpieczy¢
rolki przed uszkodzeniem mechanicznym lub chemicznym, przed dziataniem wysokich temperatur oraz
promieniami stonecznymi. Opakowania rolki nie nalezy zdejmowa¢ az do momentu wbudowania.

Opakowane rolki geowtokniny mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportowymi z zachowaniem
wszystkich przepisow BHP dotyczacych tak srodka transportowego jak i operacji zaladunku, przewozu i
wyladunku.

5. Skladowanie.

Rolki geowlokniny nalezy sktadowac nastepujaco: w suchym miejscu,

utozone poziomo na czystym i wyrownanym podiozu, nie wigcej niz trzy rolki jedna na drugiej, nie krzyzowaé
rolek, nie zaleca si¢ sktadowania rolek bez opakowania fabrycznego dhuzej niz jeden tydzien. Sktadowanie
powinno odbywa¢ sie zgodnie z wymaganiami BHP.

6. Wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania robot
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Ogblne zasady wykonania rob6t podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 5. Wykonanie robét. Zakres
wykonania robot

Roboty przygotowawcze Przed przystapieniem do zabezpieczenia skarpy nalezy wykonaé: prace pomiarowe,
powierzchnia skarpy winna by¢ przed wytyczeniem uzgodniona i zaakceptowana przez Inzyniera plantowanie
i zageszczenie powierzchni skarpy, aby jej powierzchnia powinna odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym
w Dokumentacji Projektowej, plan uktadania, ktéry powinien okre$la¢ miejsce ulozenia kazdej rolki
geowldkniny i kolejnos¢ uktadania.

Powinien poda¢ sposob zachodzenia na siebie pasoéw, uwzgledniajac nachylenie podtoza, szeroko$¢ pasow
i mocowania geowlokniny do podtoza. Rozktadanie geowtokniny

Rolki geowldkniny w zaleznos$ci od wielkos$ci i wagi, moga by¢ przenoszone i rozktadane rgcznie lub wymagaja
urzadzen do podnoszenia i transportu. Poniewaz rolki posiadaja rdzen (tuba papierowa lub rura stalowa),
mozliwe jest ich przemieszczanie i rozkladanie przy uzyciu zawiesi do fadowarek, koparek itp.

Geowloknine rozklada si¢ na wyr6wnanym i oczyszczonym podtozu pasami rownoleglymi lub prostopadtymi do
osi nasypu. Rolki lub ich czgé¢, rozwija si¢ tak by pokry¢ cala powierzchni¢. Przy rozkladaniu nalezy
uwzgledni¢ wielko§¢ wymaganej zakladki. Przy gruntach o umiarkowanej no$nosci (CBR>5) zaktad wynosi
L=0.3 m.

7. Kontrola jakos$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogblne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 6. Kontrola jakosci robét.
Kontrola jako$ci zabezpieczenia Kontrola w czasie wykonywania robot polega na: sprawdzeniu zgodnoSci
z Dokumentacja Projektowa roéwnosci uktadanej warstwy (brak sfalowan, zataman itp.), wielkosci zaktadu
przylegtych pasm,ciggto§¢ warstwy, w tym brak uszkodzen mechanicznych.

8. Obmiar robét

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.1. Ogélne zasady obmiaru robét.
Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest:

m2 zabezpieczonej powierzchni,

9.0dbidr robot

Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 8. Odbi6r robot. Odbior robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu Nie wystepuja.

9.1. Podstawa platnoSci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 9.
Podstawa ptatnosci.

Cena 1 m2 zabezpieczenia obejmuje:

roboty przygotowawcze, dostarczenie materiatu, utozenie geowtokniny.

10 Przepisy zwigzane Nie wystepuja.
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B.1.5. HUMUSOWANIE | OBSIEW SKARP

1.CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z umocnieniem skarp stawu (zbiornika nr II) i plantunku poprzez humusowanie i obsiew
mieszanka traw podczas realizacji zadania p.n: ,,ADAPTACJA STAWU NR 3 NA ZBIORNIK RETENCYJNY
w miejscowosci Kosmin, gmina Zyrzyn, pow. pulawski, woj. lubelskie na dziatce nr ewid. 99 i 100”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkecie 1. L.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z umocnieniem skarp
nasypow przez humusowanie, wraz obsianiem mieszankg traw i obejmujg: umocnienia na skarpach nasypu watu
i przejazdow watowych zgodnie z lokalizacja podang w Dokumentacji Projektowe;.

1.4.0kreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST A.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt 1.

Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST A.00 pkt 1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST A.00 pkt 2. Materiaty.

Materiaty do wykonania umocnienia skarp

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu umocnienia skarp nasypéw wg zasad niniejszej SST, s3:
-humus,

-nasiona traw, -nawozy mineralne, -woda.

Humus

Do humusowania skarp watu i przejazdow nalezy uzy¢ ziemi¢ ro$linng zdjeta z pasa robdt ziemnych i
sktadowana zgodnie z SST 00.03 ,,Roboty w zakresie usuwania gleby”.

Nasiona traw

Zgodnie z Dokumentacja.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST A.00 pkt 3. Sprzet.
Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robét nalezy stosowac:

-spycharki gasienicowe, koparki,

-ubijaki o recznym prowadzeniu,

-beczkowoz,

-inne narzedzia reczne zgodnie z potrzebami.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST A.00 pkt4. Transport

Transport materiatlow

Transport humusu moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. W trakcie zatadunku humusu Wykonawca powinien usuna¢ z humusu
zanieczyszczenia obce, tj. korzenie, kamienie itp.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6ot podano w ST A.00 pkt 5. Wykonanie robot.
Zakres wykonania robot

Humusowanie

Przed przystapieniem do humusowania skarp nasypu, ich powierzchnie powinny odpowiada¢é wymaganiom
okreslonym w Dokumentacji Projektowej i SST 01.03. Po przyjeciu powierzchni skarp Wykonawca przykryje
skarpy nasypoéw ziemig urodzajng o grubosci 5 cm. Humusowanie powinno by¢ wykonywane od dolnej
krawedzi skarpy prowadzone w gore. Warstwe ziemi ro$linnej nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie sprzgtem
wymienionym w pkt.3. Do humusowania bedzie uzyty humus, uprzednio zdjety z watu oraz z pasa
przewidzianego pod nasypy i ztozony w pryzmach w poblizu prowadzonych robét. Obsianie trawg i pielegnacja

Zahumusowane powierzchnie skarp beda obsiane trawa. Wymagania dotyczace obsiania i pielegnacji trawnikow
zostaly podane w Dokumentacji. Dopuszczalne odchytki

Dopuszcza si¢ nastgpujace odchytki w wykonaniu robét dla grubos$ci warstwy humusu - =2 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST A.00 pkt 6. Kontrola jakosci robét.

6. 2. Kontrola jakosci humusowanie i obsiania skarp Kontrola w czasie wykonywania robot polega na
sprawdzeniu:
zgodnosci ulozonej warstwy humusu z Dokumentacja Projektowa i niniejszg SST (pkt. 5.2.1).

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST A.00 pkt 7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest:

a) I m2 (metr kwadratowy) umocnienia skarp przez humusowanie z obsianiem,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST A.00 pkt 8. Odbidr robot. Odbiodr robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu Nie wystepuja.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w A.00 pkt. 9.1. Ustalenia ogdlne Cena 1 m2
umocnienia skarp przez humusowanie obejmuje:
-roboty przygotowawcze,

-dostarczenie humusu, -wbudowanie humusu,
-kontrole prawidtowosci wykonania robot.

Cena 1 m2 obsiewu:

-dostarczenie materiatu,

-obsiew,

-pielegnacje skarpy,

-kontrole prawidtowos$ci wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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B.1.6. WYCINKA KRZAKOW ORAZ KARCZOWANIE PNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wycinka drzew i krzakow oraz karczowaniem pni podczas realizacji zadania p.n.: ,,ADAPTACJA
STAWU NR 3 NA ZBIORNIK RETENCYJINYw miejscowosci Kosmin, gmina Zyrzyn, pow. pulawski, woj.
lubelskie na dzialce nr ewid. 99 i 100”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z usunigciem krzakow
0o podszyciu $redniej gestosci z ich zragbkowaniem i ich wywiezieniem oraz oczyszczeniem terenu,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ST “Wymagania ogdlne”, obowigzujacymi w tym zakresie
normami oraz przyrodniczymi ustaleniami oraz przepisami Ustawy z dnia 16 kwietnia 2004r. — O ochronie
przyrody (Dz. U. z 2013r.

poz.627 z pdzniejszymi zmianami). - Polska Norma PN-87 R-67022, PN-87 R-67023.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST i poleceniami Kierownika Projektu.

2. MATERIAL

- nie dotyczy

3. SPRZET

Do wykonania rob6t zwiazanych z usunigciem drzew i krzewow nalezy stosowac:

. Pity mechaniczne

. Specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuwania

. Rebarki

. Koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzgtem

. Wszystkie maszyny muszg by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
4 TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty uzyskane w wyniku usunigcia drzew i krzewow mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transp
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Drzewa i krzewy do usunigcia.

Pnie drzew i krzewdéw musza by¢ wykarczowane i wywiezione z terenu budowy. Doly po wykarczowanych
pniach winny by¢ wypelnione gruntem przydatnym do budowy nasypow i zageszczone. Nalezy je takze
zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich wody.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot.

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne” punkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” Jednostka obmiaru robot jest, 1szt. wycinki
drzewa, m? — wycinki krzewow.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogdlne”. W przypadku stwierdzenia w czasie odbioru
robét wad 1 nieprawidlowosci wykonawczych, Kierownik Projektu wustali zakres wykonania robot
poprawkowych. Roboty poprawkowe wykonawca wykona na koszt wlasny w terminie ustalonym przez
kierownika Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Wycinka drzew

Ptaci si¢ za:

- Iszt. wycietego drzewa,

- Im2 wycietych krzewow. Cena robdt obejmuje:

- §ciecie drzew i krzewow,

- wykarczowanie pni

- zasypanie dotu

- zatadunek i wywiezienie dtuzyc, karpiny i gatezi ,

- oczyszczenie terenu z pozostatosci po wykarczowaniu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — O ochronie przyrody (Dz. U. z 2013r. poz.627 z pbZniejszymi zmianami).
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B.1.7. UMOCNIENIA SIATKOWO - KAMIENNE

1. Czes¢ ogodlna

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ulozeniem materacy siatkowo-kamiennych grub. 17 cm na skarpach zbiornika wraz
z wypetnieniem ich kamieniem podczas realizacji zadania p.n. :. ,ADAPTACJA STAWU NR 3 NA ZBIORNIK
RETENCYJINYw miejscowosci Kosmin, gmina Zyrzyn, pow. putawski, woj. lubelskie na dzialce nr ewid. 99
i 100”

1. 2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z umocnieniem skarpy
zgodnie z lokalizacja podang w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w A.00.
WYMAGANIA OGOLNE pkt 1.

Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogblne wymagania dotyczace robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 5.

2, Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materialéw podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 2.

Materiaty do wykonania umocnienia skarp

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu przedmiotowego umocnienia wg zasad niniejszej ST, s3: materace
siatkowe (wykonane maszynowo), kosze siatkowo kamienne (wykonane maszynowo),

wypehienie materacy kamieniem zgodny z normg BN-76/8952-31 , drut do wigzania siatki,

kotki faszynowe 08-10 cm | = 100 cm, Materace siatkowe

Materac stanowi specjalny rodzaj koszy plaskich. Materac o wymiarach 5.0x2.0x0.3 m wykonany jest z siatki
o oczkach 6x8 cm (pierwsza warto$¢ odpowiada wymiarowi D), z drutu stalowego, ocynkowanego z powtoka
z PCW, o $rednicy 2.2x3,2 mm (pierwsza liczba podaje srednice drutu, druga, $rednicg zewngtrzna powloki
PCW), splecionego z 1,5krotnym skreceniem laczonych drutdéw, przemiennie lewoskrgtnym i prawoskretnym.
Cigzar drutu 1.49 kg/m2. Obrzeza siatki s3 wzmocnione drutem. Obrzeze rownolegle do kierunku taczenia
(splotu) drutéw zwane jest brzegiem siatki; odpowiada dluzszemu wymiarowi siatki stanowigcej materiat do
wytwarzania koszy. Obrzeze prostopadte do brzegu siatki (kierunek wymiaru D) zwane jest rabkiem; odpowiada
szerokosci siatki tj. 2 m. Druty brzegu i ragbka powinny by¢ grubsze od drutu siatki, nie ciensze jednak niz 4.0
mm.

Arkusze siatki taczone sg drutem Srednicy nie mniejszej od $rednicy drutu uzytego w siatce i z analogicznym
zabezpieczeniem antykorozyjnym powierzchni. Polaczenie wykonuje si¢ przez jednokrotne owinigcie
(w odstepach 100- 150 mm) drutdéw taczonych siatek, stosujac drut ciagly na calej dtugos$ci potaczenia. Materac
posiada $cianki poprzeczne co 1 m. Drut do wigzania koszy nie powinien by¢ cienszy od drutu siatki o wigcej niz
0.4 mm.

Kosze siatkowe

Wypelnienie koszy stanowi gruboziarnisty material kamienny o wymiarze nie mniejszym od wartosci 1,5xD.
Maksymalny wymiar kamienia nie moze by¢ wigkszy od potowy wysokosci kosza tj. 30 cm. Nalezy uzy¢
kamienia ze skaty twardej (np. otoczaki). Kamien zgodny z normg BN-76/8952-31.

3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 3,

Sprzet do wykonania robot

Kosze siatkowe dostarczane na plac budowy beda roztadowywane przy pomocy dzwigu. Roboty zwigzane
z wykonaniem umocnienia wykonywac r¢cznie z uzyciem koparki.
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4, Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 4.

Transport materiatlow

Transport materialdéw moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robét )
Ogolne zasady wykonania robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 5.

5.2, Zakres wykonania robot

W wypromowanej skarpie oraz podstawie skarpy wykonaé rgceznie zaglebienie glebokosci 15 cm pod
przedmiotowy kosz.

Utozy¢ kosze o wymiarach rozpoczynajac od odcinka poziomego dtuzszym bokiem réwnolegle do 0si koryta
cieku. Ukladanie kontynuowaé do pelnej wysokosci ubezpieczenia przewidzianej w danym przekroju. Styki
pionowe koszy przyleglych warstw musza by¢ przesunigte wzgledem siebie. Potaczenia sgsiednich koszy
wykonuje si¢ przez jednokrotne owinigcie (w odstepach 100 - 150 mm) drutéw laczonych siatek, stosujac drut
ciagly na catej dtugosci potaczenia. Kosze mocowac palikami faszynowymi 08-10 cm 1 =100 cm w ilosci 1 szt/4
m2.

Wypehié kosze kamieniem. W celu uzyskania wlasciwego ksztattu kosza, nalezy go wypetni¢ z nadmiarem 50-
70 mm.

Wyréwnanie wierzchniej warstwy kamieni w koszu wykona¢ re¢cznie.

Powtoérzy¢ czynnosci 5.2. 1. - 5.2.3. na dhugos$ci ubezpieczanego odcinka.

Powyzej koszy na skarpie wykonanie obsiewu na warstwie humusu. Uszkodzenie kosza polegajace na
rozerwaniu drutu w jednym lub dwoch miejscach na powierzchni nie przekraczajacej 0,5 m2, nalezy naprawiac
drutem o przekroju i zabezpieczeniu powierzchni odpowiadajacym uszkodzonemu materialowi. Naprawe nalezy
wykona¢ przeplatajagc uszkodzong siatke na odleglo$¢ przekraczajaca 20 cm poza miejsce uszkodzone.
Rozleglejsze uszkodzone kosze nalezy naprawiac siatkg analogiczng do uszkodzona lub siatka mocniejsza.
Siatk¢ nalezy nalozy¢ na uszkodzong powierzchni¢ i przytwierdzi¢ drutem w sposob i na zasadach jak przy
aczeniu siatek.

Wady spojenia siatek oraz lokalne uszkodzenia ostony cynkowej lub powtoki z PCW powinny by¢ naprawione
dodatkowym oplotem albo wzmocnione dodatkowym drutem, je$li inspektor nadzoru lub przedstawiciel
zamawiajgcego wyrazi na to zgode.

5.3. Dopuszczalne odchylki

1. Dopuszcza si¢ nastgpujace odchytki w wykonaniu rob6t dla rzednych + 1,0 cm dla nachylenia - 10%
odstep miedzy przylegajacymi koszami — 2 cm Wymiary koszy

dopuszcza si¢ odchytki wymiarow + 10 %

Tolerancja wymiarow oczek siatki

Wymiary oczek (cm) D (mm) Tolerancje
I 2 3
6x8 60 +16%, - 4%

Drut ocynkowany z powloka z PVC

Wymagana wytrzymato§¢ drutu na zerwanie nie moze by¢ mniejsza od 308 N/mm2 przy wydtuzeniu nie
mniejszym od 12%.

Wriasciwosci ostony cynkowej powinny by¢ zgodne z wymaganiami PN-H-U4623:1986 (PN-86/H-U4263).
Grubos$¢ powtoki PCW nie powinna by¢ mniejsza niz 0,4 mm.

Nominalna $rednica Nominalna $rednica Tolerancja Minimalne pokrycie
drutu zewnetrzna powloki cynkiem
PCW (mm)
(mm) (mm) (9/m2)
| 2 3 4
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2,2 3,2 0,07 265

6. Kontrola jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt6.

Kontrola jako$ci wykonania

Kontrola jakosci siatek

Bezposrednio przed utozeniem kosza nalezy sprawdzi¢:

poprawnos¢ spojenia siatek metoda ogledzin, jako§¢ powtoki z PCV metoda ogledzin, wymiary kosza przy
pomocy tasmy miernicze;j.

Grubos¢ otoczki z PCW nalezy sprawdza¢ suwmiarka na co najmniej 3 probkach drutu. Grubos¢ t¢ okresla sie
jako potowe roznicy $rednicy drutu z powtoka i drutu po jej zsunieciu. Wyniki sprawdzenia nalezy poréwnac
z wymag.p. 5.3.

Kontrola wypetnienia

Wypenienie koszy nalezy sprawdza¢ przed ich zamknigciem. Rodzaj materiatu wypetniajacego, jego wymiary
nalezy sprawdza¢ na probce 20 dm3. Kamien winien odpowiada¢ wymogom zawartym w normie BN-76/8952-
3L

Kontrola wykonania materacy siatkowo - kamiennych

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci utozonego brzegostonu z Dokumentacja
Projektowsa i niniejsza SST.

7. Obmiar robét
Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.

8. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest: m2 (metr kwadratowy) materaca siatkowo — kamiennego, m3 (metr sze$cienny) kosza
siatkwo — kamiennego,

9. Odbior robét

Ogolne zasady odbioru robot

Ogblne zasady odbioru robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 8.

Zasady odbioru robot

Odbidr robot polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa i
wymaganiami okreslonymi w niniejszej ST, sprawdzeniu jakosci wbudowywanych materialdw, réwnosci
spadkow i wizualnej ocenie wykonanych robot.

Podstawy ptatnosci

Cena umocnienia materacem i koszem siatkowo kamiennym obejmuje:

roboty pomiarowe, wykonanie umocnienia, kontrole prawidlowosci wykonania robot.

10. Przepisy zwigzane

1. Zbidr projektéw typowych budowli regulacyjnych rzek i potokdw. Czes$¢ 1. Rzeki i potoki gorskie. CBSiPBW
,,Hydroprojekt" Warszawa 1979r.

2. Kamien naturalny do rob6t regulacyjnych i ubezpieczeniowych BN-76/8952-31 . 3 Roboty ziemne. Warunki
techniczne wykonania i odbioru. MOSZNiIL 1996 r.
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Materace gabionowe RENO s3 specyficzng odmiang koszy, ktére charakteryzuja si¢ mata wysokoscia w
stosunku do wymiaréw w planie. Cecha ta powoduje szczegdlnie duzg elastycznos¢ materacy, co predysponuje
je do wykorzystywania w budowlach narazonych na dziatanie wody. Materace posiadaja przegrody umieszczone
co 1 metr i s wykonane z tego samego kawatka siatki co dno materaca przez odpowiednie zagigcia. Dzigki
temu, ze przegrody nie sa doszywane materace RENO sg bardzie trwale i mniej si¢ deformuja. Do laczenia
materacy gabionowych stosuje si¢ drut do wigzania o $rednicy 2.2 mm i lub zszywki zabezpieczone tak samo jak
siatka materacy. Dla materacy z siatki 2.2/3.0 stosuje si¢ zszywki ze stali nierdzewne;j.

Wymiary materacy gabionowych RENO

Dhugosé¢ LSzerokos¢ m B Grubos¢ m H [[lo&¢ szt. przegrod
m

3 2

‘ : 02 ;

S 0.30 4

6 5

Parametry siatki

Wielkos¢ oczka

siatki Zabezpieczenie drutu siatki przed korozja Srednica drutu
Cynk Zn w ilo$ci 230 g/m2 2.2 mm
Stop cynkowo-aluminiowy ZnAl w ilosci 230 g/m2 2.2 mm

6x8 Stop cynkowo-aluminiowy ZnAl w ilosci 230g/m2 22/3.2 mm *

+ dodatkowa powloka z polichlorku winylu ZnAI+PCW

Stop cynkowo-aluminiowy ZnAl w ilosci 60g/m2 +

*
dodatkowa powloka z poliamidu ZnAI+PA6 2.2/3.0 mm

* Pierwsza liczba oznacza $rednice drutu stalowego, druga $rednicg drutu w powloce organicznej

Dostepne rozmiary:

MATERACE SIATKOWE

3Im 2m 017 m oczka 60 x 80 mm cynk lub alucynk

2m: | 2m 023 m drut @ 2,2 mm dodatkowo powtoka PCV
_ 0.30m @ 2,7 mm

5m 2m 0,25m

6m  2m
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Materace gabionowe;

ZASTOSOWANIE:
- ochrona skarp nasypow,
- ochrona skarp wykopow,

- obudowa catego przekroju poprzecznego matych ciekow, szczegdlnie melioracyjnych,
- zabezpieczenia brzegéw, dna duzych rzek i kanatéw, ochrona wybrzeza itp.
Przepuszczaja wodg. Samoistnie i szybko przerastajg roslinnoscig szczegdlnie po pokryciu wierzchow gleba.
Materace gabionowe

Materace sa typem gabionow w ksztalcie prostopadto$cianow o
- matej wysokosci, zazwyczaj do 30 cm. Przeznaczone sa glownie do
umacniania brzegow rzek, ciekow i zbiornikéw wodnych.

Moga by¢ réowniez ukladane na dnie zbiornikow lub kanalow. Przy
budowie $cian oporowych w sasiedztwie zbiornikow wodnych
stosowane sg jako najnizsza warstwa konstrukcji. Moga by¢ stosowane
zardbwno pod woda, jak i na powietrzu.. Materace skladajg sie
z plaskich siatek potaczonych ze sobg za pomoca klipsow. Wewnatrz
podzielone s3 przeponami z takiej samej siatki umieszczonymi
w odstepach co 1m, zapewniajgc maksymalne wymiary wewnetrzne
sekcji 2x1 m. W przypadku stosowania materacy w kanatach o bardzo szybkim nurcie mozna umiescié
dodatkowe przepony wewnetrzne dla zmniejszenia sekcji wewngtrznych i ograniczenia mozliwos$ci przesuwania
si¢ kruszywa wewnatrz materaca. Wazne jest wlasciwe ulozenie kamienia tak, aby maksymalnie zapehié
przestrzen w gabionie i ograniczy¢ wielko$¢ pustych przestrzeni.

Typowym zabezpieczeniem antykorozyjnym dla materacy jest powloka cynkowo-aluminiowa Zincalu oraz
dodatkowo powloka PVC. Mozna rowniez stosowa¢ materace z powtoka Zincalu bez powtoki PVC.
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B.2.1. WYKONANIE WYKOPOW Z PRZEMIESZCZANIEM LUB Z WYWOZEM GRUNTU

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z wykonaniem wykopow podczas realizacji zadania p.n. ,,ADAPTACJA STAWU NR 3 NA
ZBIORNIK RETENCYJNYw miejscowosci Kosmin, gmina Zyrzyn, pow. putawski, woj. lubelskie na dzialce
nr ewid. 99 i 100” - dno i skarpy stawu (Zbiornika nr 111).

1.2.  Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
wykopow i obejmuja;

wykonanie wykopéw na odtworzenie skarp stawu oraz wykop w dnie stawu (odmulenie zgodnie z przekrojami
poprzecznymi — wraz przemieszczaniem gruntu i czgsciowych wywozem poza teren robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wykop - budowla ziemna wykonana w obrebie robot w postaci odpowiednio uksztattowanej przestrzeni
powstatej w wyniku usunigcia z niej gruntu.

Odktad - miejsce odwiezienia gruntdow pozyskanych z wykopow,

Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w A.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00 pkt 1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

2, MATERIALY (GRUNTY)

Charakterystyka gruntéw wystepujacych w wykopach zostata okreslona w Dokumentacji Projektowej na
podstawie przeprowadzonych badan geotechnicznych. Szczegétowe dane geotechniczne zawarte sg w
dokumentacji geotechnicznej. Przed przystgpieniem do robét ziemnych w wykopach. Wykonawca ma
obowigzek wykona¢ analize jakosci gruntu w wykopach z czgstotliwoscia, co ok. 500 m, badz przy zmianie
rodzaju gruntu.. Badania nalezy wykona¢ w zakresie:

-cigzaru objetosciowego,

-sktadu granulometrycznego,

-zawartosci cze$ci organicznych,

-wskaznika zageszczenia (Is) przy wilgotnosci optymalnej (Wopt),

Na podstawie tych badan i ocenie przydatnosci gruntu w wykopie do wbudowania w nasypy.

Wykonawca opracuje bilans mas ziemnych i przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca ma obowigzek biezacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie wykonywania wykopow,
celem potwierdzenia ich przydatnosci do budowy nasypow zgodnie z BN-72/8932-01. Jezeli badania
laboratoryjne w trakcie budowy nie potwierdzg zatozen przyjetych w Dokumentacji Projektowej, to grunt
nieprzydatny do budowy nasypéw powinien by¢ odwieziony na odktad po uzgodnieniu z Inzynierem.
Wykonawca jest zobowigzany do wbudowywania w nasypy tylko gruntow przydatnych do ich budowy.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. pkt 3. Sprzet.

Sprzet stosowany do wykonania wykopow

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet:

-koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,

-koparko-spycharki,

-koparko-tadowarki,

-spycharki gasienicowe,

-tadowarki, rowniarki samojezdne lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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4, TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00 pkt4. Transport

Transport gruntu

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania w nasyp moga by¢ stosowane
nast¢pujace $rodki transportu: -samochody skrzyniowe,

-samochody samowytadowcze,

-lub inne $rodki transportu zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wydajnos¢ srodkow transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wykonywania
wykopow. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny spetnia¢ wymagania podane w A.00
,»Wymagania ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6ot podano w A.00 pkt 5. Wykonanie robot.

5.2, Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych, usuniecie drzew i krzewow oraz
zdjecie humusu nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Przed rozpoczeciem robdt, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokoSciowe wraz ze
wszystkimi zmianami, zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Przed rozpoczgciem robot
Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjgciu warstwy humusu. Jezeli w trakcie wykonywania rob6t ziemnych
zostang stwierdzone urzgdzenia podziemne nie wykazane w Dokumentacji Projektowej (kable, przewody itp.),
woOwczas roboty nalezy przerwa¢ i powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory
podejmie decyzj¢ odno$nie kontynuowania robot.

5.3.0dwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trwania robot
ziemnych. Odwodnienie wykopu nalezy wykona¢ zgodnie z zalozeniami projektu wykonawczego. Szczegotowy
projekt technologiczny odwodnienia wykonawca robot zobowiazany jest przedstawi¢ do akceptacji nadzorowi
inwestorskiemu i i hydrogeologicznemu. Wykonawca zobowigzany jest do stalego zapewnienia nadzoru
hydrogeologa na czas realizacji robot, ktory przez caty czas ich trwania bedzie kontrolowa¢ warunki gruntowo-
wodne oraz prawidlowo$¢ prowadzenia robot odwodnieniowych.

W czasie prowadzenia robot ziemnych w dnie wykopu nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny rowkow
odwadniajacych, umozliwiajacych szybki odptyw wod z wykopu. Zrodta wody odstoniete przy wykonywaniu
wykopow, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot
ziemnych. Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych
w dokumentacji projektowej. Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych, tak aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania
wykopow i nasypow, aby powierzchniom, gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace
prawidlowe odwodnienie. Jezeli w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktore
spowoduje ich dlugotrwata nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te
czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

W przypadku odprowadzenia wod z odwodnienia wykopow do urzadzen melioracyjnych nalezy zastosowac
urzadzenia wytracajace zanieczyszczenia state oraz uzgodni¢ zastosowanie tych urzadzen przed rozpoczgciem
pompowania. Szczegblowy sposob

odprowadzenia wod do istniejacych urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z ich
wiascicielem lub zarzadca .

Wszelkie koszty zwigzane z w/w uzgodnieniami i projektami technologicznymi nie podlegaja odrgbnej zaptacie
1 przyjmuje sig, ze sa wlaczone w Ceng¢ Kontraktowa.

5.4. Wykonywanie wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane w okresie stanow wod umozliwiajacych kontynuacj¢ prac, nie nalezy
rozpoczynaé robot przed prognozowanymi opadami atmosferycznymi lub odwilza.

Wykopy nalezy wykonywaé koparkami podsigbiernymi na odktad do przemieszczenia spycharka na odleglosé
10 m, nalezy zachowa¢ spadki dna wykopu dla umozliwienia statego odprowadzenia wod.

Doktadno$¢ wykonywania wykopow
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Doktadno$¢ wykonania robot ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana co 75 m i w miejscach
charakterystycznych. Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé £10 cm,

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych lub konsekwencje zanieczyszczenia $rodowiska obcigzaja
Wykonawce rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00 pkt 6. Kontrola jakos$ci robot..

Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegolng uwage nalezy zwrocic
na: odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci, odwodnienie wykopoéw w czasie
wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

doktadnos$¢ wykonania wykopow, zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okre$lonych
w WTWO.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00 pkt 7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m3 (metr szescienny) wykonania robot w wykopach, ustalana przez pomiary
geodezyjne po odhumusowaniu i po wykonaniu wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00 pkt 8. Odbidr robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST A.00 pkt. 9.1. Ustalenia ogoélne. Cena 1 m3
wykonania wykopow obejmuje:

-oznakowanie robot,

-przeprowadzenie pomiardéw i robot przygotowawczych,

-wykonanie i rozebranie drog dojazdowych (w miare potrzeb),

-wykonanie badan laboratoryjnych, okreslonych w pkt 2 (przed przystapieniem do robot ziemnych) i pkt 5.5,
-profilowanie dna wykopu, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i niniejszg Specyfikacja,

-zageszczenie podtoza gruntu w wykopie wg metod i do wielkosci podanej w ST lub innych wskazanych przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,

-wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robot, wykonanie stanowisk zatadowczych, -rekultywacje
terenu po zakonczeniu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Nazwy, okreslenia, wymagania i badania.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okre$lenia, symbole. Podziat i opis gruntow,

PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,

Inne dokumenty

Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL 1996
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B.2.2. WYKONANIE NASYPOW

1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nasypoéw (uzupelieniem ubytkéw w skarpach stawu) podczas realizacji
zadania p.n.: ,,ADAPTACJA STAWU NR 3 NA ZBIORNIK RETENCYJNY w miejscowosci Kosmin, gmina
Zyrzyn, pow. putawski, woj. lubelskie na dzialce nr ewid. 99 i 100”

1.2.  Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1. Zasypanie wykopow ze skarpami z przerzutem na odl. do 3 m
z zaggszczeniem — uzupelnienie nasypy nad materacami siatkowo-kamiennymi niesortem kamiennym
zmieszanym z ziemia, niesort kamienny 20% - 38 m3, ziemia 80 % - 153 m3.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
nasypow korpusu watu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nasyp - budowla ziemna wykonana powyzej powierzchni istniejgcego terenu w obrebie robot.

Wysoko$¢ nasypu - rdznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczona w osi nasypu.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu okreslona wg wzoru:

Is= Pd/Pds, gdzie:

Pd - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m3],

Pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okre§lona
w normalnej probie

Proctora zgodnie z normg PN-88/B-04481 stuzaca do oceny zageszczenia gruntu podczas wykonywania nasypu,
zgodnie z normg BN-77/8931-12 [Mg/m3].

Stopien zageszczenia gruntu Id = Vmax — V / Vmax — Vmin gdzie:

Vmax — objetos¢ gruntu najbardziej rozluznionego, V — objetos¢ gruntu w stanie naturalnym, Vmin — objetosé
najbardziej zageszczonego.

Wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$é gruntu niespoistych okreslona wg
WzOoru:

U = d60/d10 gdzie: d60 — $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu [mm], d10 — $rednica oczek
sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu [mm]

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w A.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.

Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot A.00 pkt 1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot.

2, MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Warunki ogélne stosowania materialéw

Warunki ogdlne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w A.00 pkt 2. Materiaty.
Przydatno$¢ gruntéw do budowy nasypow

. W przypadku wystapienia gruntdéw organicznych lub zanieczyszczonych czg$ciami organicznymi grunty te
nalezy wbudowa¢ w wierzchnia cze$¢ nasypu jako podtoze do zabudowy biologicznej. Grunt przeznaczony do
wbudowania w nasypy powinien uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Akceptacja nastepuje
na biezagco w czasie trwania robot ziemnych na podstawie przedkladanych przez Wykonawce wynikow
polowych badan makroskopowych, okreslonych w PN-74/B- 04452 Grunty budowlane, badania polowe.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne, to wszelkie takie czgSci nasypu zostang
przez Wykonawce usunigte i wykonane powtornie z gruntéw o odpowiednich wlasciwosciach na jego koszt.

2.2, Badania laboratoryjne

Zgodnie z A. A.00. pkt 6. Kontrola jako$ci rob6t.. Wykonawca zorganizuje staly nadzér geotechniczny wraz z
laboratorium geotechnicznym.

Laboratorium bedzie na biezgco w czasie trwania Robot prowadzi¢ badania w zakresie przydatnosci gruntow do
wbudowania w nasypy. W szczego6lnosci winny by¢ badane i okres$lane na podstawie wynikow: krzywa
przesiewu
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¢ — kat tarcia wewngtrznego - badania na probkach wielkowymiarowych w miejscu wbudowania, U — wskaznik
nierownomiernosci uziarnienia, Dmax — $rednica maksymalna ziarna.

2
Badania prowadzi¢ bedzie Wykonawca w oparciu o PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu i
opracowang przez siebie, zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego metodyke badania probek
wielkowymiarowych

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. pkt 3. Sprzgt.

3.2. Sprzet do zageszezania

Sprzet uzywany do zageszczania powinien uzyskac¢ akceptacje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wlasciwosci gruntu, zarowno w miejscach jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania,
transportu, wbudowania i zageszczania. Do zageszczania nasypow nalezy uzywaé walce statyczne, ubijaki
mechaniczne. Dobor sprzetu zaggszczajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszczanej warstwy. Dobor
sprzetu zageszczajacego Wykonawca ustali doswiadczalnie przed przystgpieniem do wykonywania nasypow.
Dopuszcza si¢ kazdy inny rodzaj sprzetu zageszczajacego zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. pkt4. Transport

4.2, Wybér srodkoéw transportu

Wybor $rodkéw transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci, technologii
odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu i jako$ci drog dojazdowych. Obcigzenie jednostkowe na
jedna o$ srodka transportowego, nie moze przekracza¢ dopuszczalnego obciazenia okreslonego przez zarzadce
drogi. Wydajnos¢ $rodkow transportu powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do
wykonywania wykopow oraz sprzg¢tu uzywanego do odspajania gruntu pozyskiwanego z ukopu. Wykonawca
zaproponuje i uzasadni typ sprzetu przejezdzajgcego przez obiekty inzynierskie i uzyska akceptacje Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w A.00. pkt 5. Wykonanie robét.

Przygotowanie podtoza w obrgbie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczyé roboty
przygotowawcze. Wykonawca przy uzyciu widocznych palikow wyznaczy zarysy skarp nasypow zgodnie z
normg BN-72/8932-01. Przed przystapieniem do wykonywania nasypow Wykonawca dokona obmiaru terenu po
zdjetej warstwie humusu.

5.2, Wykonywanie nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa 1 ewentualnymi zmianami wprowadzanymi przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. W przypadku wystapienia gruntow organicznych lub zanieczyszczonych czg$ciami
organicznymi grunty te nalezy wbudowaé¢ w wierzchnig cze$¢ nasypu jako podtoze do zabudowy biologicznej.
Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa rownomiernie na catej szerokosci nasypu. Warstwy gruntu
nalezy uktada¢ ze spadkiem gornej powierzchni zgodnym z Dokumentacja Techniczng. Grubo$¢ warstwy gruntu
w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznos$ci od rodzaju gruntu i sprz¢tu uzywanego do
zaggszezania. Grubo$¢ warstw zostanie ustalona, na probnym odcinka w obecnosci Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego lub jego reprezentanta. Przystapienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpic¢
dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego prawidtowego wykonaniami zaggszczenia
warstwy poprzedniej.

Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Nie zezwala si¢ na wbudowywanie gruntdéw przewilgoconych, ktorych stan uniemozliwia osiggnigcie
wymaganego wskaznika zaggszczenia. Wykonywanie nasypéw nalezy przerwaé, jezeli wilgotno$¢ gruntu
przekracza warto$¢ dopuszczalng. W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiaé nie zaggszczonej warstwy do
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dnia nastgpnego. Jezeli warstwa gruntu nie zaggszczonego ulegta przewilgoceniu a Wykonawca nie jest w
stanie osuszy¢ jej i zagegsci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, to moze on
nakaza¢ Wykonawcy usunigcie wadliwej warstwy.

Wykonywanie nasypéw w nickorzystnych warunkach atmosferycznych

Nie nalezy wbudowywa¢ gruntow przewilgoconych (W > Wopt), zamarznigtych i przemieszanych ze $niegiem
lub lodem. Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe
osiggniecie w nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow. W czasie opadow $niegu wykonywanie
nasypow powinno by¢ przerwane, a przed wznowieniem prac nalezy usuna¢ $nieg z powierzchni nasypu.

5.3. Formowanie nasypow
Skarpom nasypu nalezy nada¢ pochylenie zgodne z Dokumentacja Projektowa.

5.4. Zageszczenie gruntu

Warunki ogodlne zaggszczenia

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem sprzgtu
odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkéw. Kolejng warstwe gruntu mozna
naktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréw juz utozonej warstwy.

Wykonawca zaproponuje typ sprzgtu do zageszczania nasypéw w rejonie obiektow i1 uzyska akceptacje
Inspektora

Nadzoru Inwestorskiego. Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzié¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zaggscic.
Jezeli powtoérne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia. Wykonawca
powinien usung¢ warstwe i wbudowaé nowy material, o ile Inzynier nie zezwoli na ponowne proby
prawidlowego zageszczenia warstwy.

Wymagania odnoszace si¢ do parametrow zaggszczenia gruntu w nasypie uzaleznione sa od tego, czy waty sa
nowobudowane czy tez przebudowywane, oraz od stosowanej metody wykonawstwa robét.

W przypadku budowy nowych waléw metoda suchg zgodnie z WTWO Roboty ziemne jezeli nie okres$la tego
szczegdlowo projekt powinny one wynosic:

Klasa waznosci technicznej
Rodzaj Gruntu |Zawarto$¢ frakcji 2 mm

(%) I, 11 1, 1v
0-10 IS >0,95
Grunty spoiste 10 - 50 IS >0,92 IS >0,92
>50 IS >0,90 IS >0,90
piaski drobne i $rednie
ID > 0,7
Grunty niespoiste piaski grube i grunty ID > 0,55
gruboziarniste ID > 0,65

Przy odbiorze robot 10% wynikow kontroli jako$ci moze tych wymagan nie spetnia¢, jednak wyniki te nie moga
by¢ umiejscowione w jednym przekroju lub na tym samym odcinku badanego watu.

W przypadku budowy nowych obwatowan wykonywanych metodg hydromechaniczng stopien zaggszczenia
gruntu w kor- pusie powinien wynosi¢: dla watow klasy I i II ID ér > 0,6; ID min > 0,45

15% wynikdéw moze by¢ mniejszych od ID min; lecz nie mogg by¢ one umiejscowione w jednym przekroju lub
na tym samym odcinku badanego walu, dla watow II1 i IV klasy

ID $r>0,5; ID min > 0,35 z uwaga jak wyzej w odniesieniu do 15% wynikow nie spetniajacych wymagan.

Przy wymiarowaniu obwatowan, ktéore wykonywane bgda metoda hydromechaniczna, nalezy bra¢ pod uwage
przedsta- wione wyzej realne do uzyskania parametry zaggszczenia gruntu i na ogdt rozbudowywac korpus tych
obwatowan. W przypadku przebudowy i odbudowy obwatowan wymagane parametry zaggszczenia gruntu, ze
wzgledu na utrudnienia technologiczne zwigzane z konieczno$cia dobudowy istniejagcego korpusu mozna
obnizy¢ do: grunty niespoiste (zwir, pospotka, piaski grube, srednie i drobne) ID §r >0,5; ID min >0,35 Iub IS $r
>0,92; IS min >0,90 grunty matospoiste i spoiste IS $r >0,92; IS min >0,85
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Dopuszcza si¢ 15% wynikow nizszych niz ID min i IS min pod warunkiem, Ze nie bgda one zgrupowane na tym
samym odcinku walu. W projekcie i w obliczeniach uwzglednia¢ nalezy zmniejszenie zaggszczenia.

Odstapi¢ od wymaganych warto$ci mozna w przypadku, gdy w projekcie zatozono uzyskanie innych wielko$ci
wskaznika zaggszczenia IS lub stopnia zageszczenia ID.

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubos$ci 20 cm powinna mie¢ wskaznik zageszczenia Is > 0,95.

Grubos¢ warstwy

Grubos$¢ warstwy zageszczanego gruntu oraz wybdr sprzetu i liczba przejs¢ sprzetu zageszezajacego, powinna
by¢ ustalona przez Wykonawce doswiadczalnie przed przystapieniem do wykonywania nasypoéw. Poletko
doswiadczalne dla probnego zageszczenia gruntu powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby.

Wilgotno$¢ zageszczanego gruntu:

Wilgotno$¢ gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢é rowna wilgotnoéci optymalnej, oznaczonej na
podstawie proby normalnej metoda wg PN-88/B-04481. Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny
przekracza¢ nastgpujacych wartosci: w gruntach niespoistych + 2%, - w gruntach mato i $rednio spoistych - +0%
-2%.

Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zageszczenia jest wigksza od wilgotno$ci optymalnej o wartos¢
wigkszg od podanych odchylen, to grunt nalezy przesuszy¢ w sposob naturalny lub przez zastosowanie dodatku
spoiw. Gdy wilgotno$¢ gruntu jest mniejsza, to zaleca si¢ jej zwigkszenie przez polewanie woda. Sprawdzenie
wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadzi¢ laboratoryjnie.

5.5. Dokladno$¢ wykonywania nasypow

Przy wykonywaniu nasypow obowigzuja nastepujace wymagania:

-szeroko$¢ nasypu nie moze ro6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz =10 cm a krawedzie korony nie
powinny mie¢ wyraznych zataman,

-rzgdne robot ziemnych w stosunku do projektowanych nie moga przekracza¢ +1 c¢cm i -3 cm dla nasypow
korpusu drogi i 0+10 cm dla nasypow w korytach ciekow,

-pochylenie poprzeczne goérnej powierzchni nasypu z tolerancja +1%,

-pochylenia skarp nasypdéw nie moga rozni¢ si¢ od projektowanych o wigcej niz £10% ich wartosci wyrazonej
tang. kata,

-wybrzuszenia i wklg$nigcia skarpy nie mogg by¢ wigksze niz 10 cm przy pomiarze tata 3 m,

-spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawaé rdznic, w stosunku do rz¢dnych projektowanych, wigkszych niz - 3 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w A.00. pkt 6. Kontrola jakosci robot..
Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia stalego nadzoru geotechnicznego przez uprawnioneg geologa.

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow

Sprawdzenie jakoSci wykonania nasypow polega na skontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w
pkt 2, 3 i 5 niniejszej SST oraz wymaganiami Dokumentacji Projektowej i poleceniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:

-badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow,

-badania prawidtowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu,

-badania zageszczenia nasypu,

-pomiary ksztaltu nasypu,

-zageszczenie nalezy kontrolowac¢ dla korpusu nasypu - nie mniej niz 3 pomiary co 25 m zaggszczanych warstw
nasypu oraz dodatkowo w miejscach wskazanych przez Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00. pkt 7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar bedzie wykonany geodezyjnie przed i po wykonaniu nasypu z obmiarem gruntu uzyskanego z wykopow
oraz gruntu z innych zrddel.
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Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest | m3 (metr sze$cienny) wykonanych rob6t w nasypach:

nasypy wykonane z gruntu pozyskanego z wykopow na rezerwie gruntowej, formowanie nasypow, zageszczanie
nasypow.

8. DBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w A.00. pkt 8. Odbidr robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w A.00 pkt. 9.1. Ustalenia ogélne. Cena 1 m3 nasypu
sktada si¢ z: ceny formowania I m3 nasypu, ceny zaggszczania | m3 nasypu i obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

transport gruntu na trasie - zrodto uzyskania - miejsce whudowania,

wbudowanie gruntu warstwami wraz z zageszczeniem zgodnie z wymaganiami SST,

profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkow i1 pochylen zgodnie z Dokumentacja Projektows i
SST, odwodnienie terenu w czasie trwania robot,

przeprowadzenie wymaganych przez SST badan laboratoryjnych, dotyczacych witasciwosci wbudowanych
gruntéw i wskaznika zageszczenia poszczegdlnych warstw nasypu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane, okres$lenia, symbole. Podziat i opis gruntow,

PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe,

Inne dokumenty

Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL 1996.

Rozporzadzenie Min. Ochrony Srodowiska, Zasoboéw Naturalnych i Leénictwa z dn. 20.12.1996 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ obiekty budowlane gospodarki wodnej i ich usytuowanie.
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B.2.3. PLANTOWANIE SKARP

1. WSTEP

1. 1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z plantowaniem skarp wykopow i nasypow gruntowych podczas realizacji zadania
p.n: ,,ADAPTACJA STAWU NR 3 NA ZBIORNIK RETENCYJNYW Miejscowosci Kosmin, gmina Zyrzyn,
pow. putawski, woj. lubelskie na dzialce nr ewid. 99 i 100”

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot hydrotechnicznych.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z plantowaniem
(wyrownywaniem) skarp wykopow gruntowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w A.00. WYMAGANIA OGOLNE.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt )
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE 1.3. Zakres robdt objetych S.

2, MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 2. Materiaty.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 3. Sprzet.

Sprzet do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt okreslonych w niniejszej SST powinien wykazaé si¢
mozliwos$cig korzystania ze sprzg¢tu do recznych robot ziemnych

4, TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt4. Transport Transport
materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkoéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot )
Ogolne zasady wykonania rob6ot podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 5. Wykonanie robot.

5.2 Scinanie skarp

Scinanie skarp (wyréwnywanie) moze by¢ wykonywane recznie, za pomoca topat lub sprzetem mechanicznym
wg pkt

3.2.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania skarp nalezy wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu nalezy
uzgodni¢z Inzynierem

5.3. Uzupelnianie skarp

W przypadku wystgpowania ubytkow (wglebien) i zanizenia w skarpach nalezy je uzupeini¢ materiatem o
wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaly skarpy wykonane i zaggscic.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogblne zasady kontroli jakosci robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE Nie mozna odnalezé zrodta
odwolania.

Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupetianych poboczy

Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiardow po zakonczeniu robot podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow Scinanych lub uzupetnianych skarp

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiar6w 6.1.1.
padki
1 Spadki poprzeczne 2razyna 100 m poprz
2 Réwnoéé podhuzna co50m eczne
3 Rowno$¢ poprzeczna skarp
Spadk
i poprzeczne skarp powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja [1111%.

6.1.2. RoOwnos¢ skarp
Nierownosci podluzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przeswit pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 7. Obmiar robot
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na skarpach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt. 8. Odbior robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w A.00. WYMAGANIA OGOLNE pkt 9.1. Ustalenia
ogolne. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m2 robdt obejmuje: prace pomiarowe i przygotowawcze, oznakowanie robot, $ciecie skarp,
odwiezienie gruntu na odktad, dostarczenie materiatu uzupetniajacego, roztozenie materiatu, zageszczenie skarp,
przeprowadzenie pomiar6w wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg.



